Hallgatoi segédlet

Numpy alapok

Létrehozas, inicializalas

Numpy tomb inicializdlasra mutat példadkat a kovetkezdé kédrészlet:
import numpy as np

int(10)

int(10)
value = int(5)

cols

rows

name = np.asarray((rows,cols),dtype=np.uint8) #numpy tomb létrehozasa
name = np.full((rows,cols),value,dtype=np.uint8) #numpy tomb létrehozasa kezd6értékkel

Miiveletek

Numpy tomb adott elemeinek elérése:

import numpy as np

cols int(10)
int(10)

dim = int(3)

rows

name = np.asarray((rows,cols),dtype=np.uint8) #numpy tomb létrehozasa
name2= np.asarray((rows,cols,dim), dtype=np.uint8) #numpy szines tomb létrehozasa

name.shape # a tomb méretének lekérdezése

name[0,0] #adott elem elerese

name[0, : ] #adott sor eseten az osszes oszlopelem elerese
name[:,0] #adott oszlop eseten az osszes sorelem elerese
name[:,:] # az osszes elem elerese a tombben

name2[:,:,0] # az elso csatorna elerese szines kép esetében

Képekkel kapcsolatos miiveletek
Kép beolvasasa:

import cv2

open_mode = 1; // -1: modositatlan ertekek, 0: fekete-fehér méd, 1:szines mdd
Image = cv2.imread("kep_eleresi_utvonala", open_mode);

Kép kiiréasa:
import cv2

formatParameters_png = list()
formatParameters_jpg = list()
formatParameters_png.insert(cv2.IMWRITE_PNG_COMPRESSION)



formatParameters_png.insert(5)

formatParameters_jpg.insert(cv2.IMWRITE JPEG_QUALITY)
formatParameters_jpg.insert(90)

cv2.imwrite("out.png", I, formatParameters_png)
cv2.imwrite("out.jpg", I2, formatParameters_jpg)

Kiiradskor szikséges egy listaban felsorolni a kimeneti formatum jellemzdit.

Szinterek

RGB
Harom szin alapjan keveri ki a végsd szint. A harom alapszin inexekkel egyutt: Kék
(0), z6ld(1), Piros(2)
HSV
Itt is harom csatorna van, csak a jelentésik mas:
e HUE: szinérték

SATURATION: mennyi a szirke aranya a szinkomponensben
¢ VALUE: vilagosséagérték

Konverzidk

cv2.cvtColor(I, gray, cv2.COLOR_RGB2GRAY);
cv2.cvtColor (I, hsv, cv2.COLOR_RGB2HSV);
cv2.cvtColor(I, hsv, cv2.COLOR_HSV2RGB);

Képjavito modszerek

Sziirék,eljarasok

Eletlenité szir6k (box,gauss,median):

value = 3 #always odd

sigma_value = 2

output = cv2.boxFilter(input, -1, (value, value));

output = cv2.GaussianBlur(input, (value, value),sigma_value);
output = cv2.medianBlur(input, value);

A box atlagértéket, a gauss a gorbe altal meghatarozott értéket, a median kodzépértéket
szamol.

Hisztogram-kiegyenlités:
cv2.equalizeHist(input, output);
Gyenge kontrasztu képek esetében alkalmazzuk.

Elesités:



image = cv2.imread("test.jpg", 0);

blurred = cv2.GaussianBlur(image, (sizeofKernel, sizeofKernel), 1);
unsharped = cv2.addwWeighted(image, 1.5, blurred, -0.5, 0,unsharped);

Itt a lényeg, hogy eldszOr tetszbleges szlrdvel kiszamoljuk az eredeti kép homéalyosabb
verzidéjat, majd kivonjuk az eredeti képbdl, ezzel megkapjuk az élesebb valtozatot. Az
0sszegzés soran a sulyok eléjelei ellentétesek, és nagyon fontos, hogy az eldjeles
0sszegik egyenlS legyen 1-gyel.

Kiisz6bd1lés
Sima globalis kuszdbdlés:

thresh = cv2.threshold(Img, thresh_value, 255, cv2.THRESH_BINARY);
thresh = cv2.threshold(Img, thresh_value, 255, cv2.THRESH_BINARY_INV);

Globalis kuszdbdlés algoritmussal (Otsu):

thresh = cv2.threshold(Img, 0,255,cv2.THRESH_BINARY | cv2.THRESH_OTSU);
Adaptiv kuszobolés:

blockSize = 5;

thresh = cv2.adaptiveThreshold(Img, 255, cv2.ADAPTIVE_THRESH_MEAN_C,
cv2.THRESH_BINARY, blockSize,2);

Morfolégia

Alapmiiveletek

Dilatacio, erdézid:

Img = cv2.imread("morp_test.png", 0);
kernel = np.ones((5, 5), dtype=np.uint8);

dilated = cv2.dilate(Img, kernel);
eroded = cv2.erode(Img, kernel);

Nyitéas:

Img = cv2.imread("morp_test_open.png", 0);
kernel = np.ones((3, 3), dtype=np.uint8);

eroded = cv2.erode(Img, kernel)
opened = cv2.dilate(eroded, kernel)

Zaras:

Img = cv2.imread("morp_test_closed.png", 0);
kernel = np.ones((7, 7), dtype=uint8);



dilated = cv2.dilate(Img, kernel);
closed = cv2.erode(dilated, kernel);

Strukturalis elem(kernel)

Deklaraciok:

kernel = np.ones((7, 7), dtype=np.uint8); // sima 7x7es négyzet alaku
kernel = cv2.getStructuringElement (1, (sizeofKernel,sizeofKernel));

Lehet haszndlni a beépitett metddust is, az elsd paraméter megadja a strukturalis elem
tipusat:

e 0: haromszdg, cv2.MORPH_RECT
e 1: kereszt, cv2.MORPH_CROSS
e 2: ellipszis, cv2.MORPH_ELLIPSE

Osszetettebb miiveletek
Kontur:

image = cv2.imread("test.jpg", 0);
kernel = cv2.getStructuringElement (1, (sizeofKernel,sizeofKernel));

dilated = cv2.dilate(image, kernel);
eroded = cv2.erode(image, kernel);
contures = dilated - eroded;

Tophat (csucsok detektalasa):
sizeofKernel = 10;

image = cv2.imread("test.jpg", 0);
kernel = cv2.getStructuringElement(1, (sizeofKernel, sizeofKernel));

eroded = cv2.erode(image, kernel);

opened = cv2.dilate(eroded, kernel);
tophat = image - opened;

Blackhat (vOlgyrészek detektalasa):

image = cv2.imread("test.jpg", 0);
kernel = cv2.getStructuringElement (1, (sizeofKernel, sizeofKernel));

dilated = cv2.dilate(image, kernel);
closed = cv2.erode(dilated, kernel);
blackhat = closed - image;



